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1. INTRODUCCIAN
El Escape Robot Kit trabaja como un “robot de inteligencia artificial”. Siempre encuentra su f‘*\ ’
°

salida de un laberinto. El Escape Robot hace uso de sus tres diodos que emiten infrarrojos y un
modulo de recepcion infrarrojo para enviary para recibir sefales y para detectar obstaculos. Su
microprocesador incorporado le permite que "piense" por si mismo. El procesa la informacién
de su entorno y maniobra por si mismo alrededor de los obstaculos.

W

El Escape Robot se desplaza con sus seis patas. El Kit viene completo con 2 juegos diferentes
de patas intercambiables, que producen distintas formas de caminar muy divertidas.

Requiere 4 pilas de 1,5V, tipo AAA, para el funcionamiento tanto de la electrénica como
de los motores. Las pilas no se incluyen.

2. HERRAMIENTAS NECESARIAS

Soldador Pilas AAA -4 unidades | Alicate de punta | Alicate de corte Destornillador

2.LISTADDO DE COMPONENTES ELECTRANICDS.

Resistencias Transistores

100 marr(?n nefgro ne.gro oro | 4pcs 8550 4 pes
1.2K marron rojo rojo oro | 2pcs

L& o 2.2K rojo rojo rojo oro 1 pc 9013 1 pc
100Q | marrén negro marréon  Oro 1pc
1K marrén  negro  rojo oro | 5pcs 8050 7 pcs
10K marron negro naranja Oro 1pc 4
22K rojo rojo naranja oro | 4pcs C945 pcs

Condensador ceramico

LED 5mm Rojo Soporte de LED

30 2 pcs
1 1pc
03 P Circuito Integrado
104 3 pes Rojo 10
ood e M 78P156

Condensador electrolitico Zécalo parael cto. integrado

Oscilador

4MHz
(transparente) (4.000)
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Modulo receptor infrarrojos
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4 pcs ”l

Porta-pilas
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Interruptor deslizante
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Conector con cable

Amarillo 1pc

((? Verde 1pc
D ! Azul 1pc
Naraja 1pc

4. LISTADDO DE COMPONENTES MECANICOS

2 pcs
(10mm)

.
. __d

2 pcs
(M3)
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X Laidentificacion (1.D.) de cada componente
esta impresa en el circuito impreso
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Paso 1: Le sugerimos que empiece el montaje por los componentes de menos altura, como las
resistencias y los diodos zenner.

R18 1000 marron negro marrén  Oro 1pc
R11/12/13 /14 10Q marrén  negro negro oro 4 pcs
R3/4 1.2K marron rojo rojo oro 2 pcs
R1 2.2K rojo rojo rojo oro 1 pc
R5/7/8/9/10 1K marrén  negro rojo oro 5 pcs
R15 10K marrén negro naranja Oro 1pc
R2/6/16/17 22K rojo rojo naranja 0ro 4 pcs
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ZD1 Zener 3.9V 1pc

Paso 2:Monte y suelde los componetes como condendadores, transistores y el oscilador.

Cc2,C3 Condensador ceramico 30 2 pcs
C1 Condensador ceramico 103 1pc
C4 Condensador ceramico 104 1pc
C5 Condensador ceramico 224 1pc

EC1 Condensador electrolitico 100uf p

Q5/6/71/8 Transistor 8550 4 pcs
Q2 Transistor 9013 1pc
Q1/3/4/9/10/11/12 Transistor 8050 7 pcs
Q13/14/15/16 Transistor C945 4 pcs
[XTAL | Oscilador 4MHz | tpc |

Paso 3: Ahora monte y suelde el zécalo del cto. integrado, 1a base del conector, el
interruptor, el zumbador y los pines.

IC 1 zbcalo ID@ 1pc
BAT. base del conector é\? 1pc
SW. interruptor t 1pc
A2

BZ1 zumbador @ \g 1pc
M1(+ -) ~ 4

i Cs
M2(+ =) pines f p

Paso 4: Monte y suelde el LED 5mm rojo, los LED infrarrojos y el cto. integrado 1602BP.

LED 1 LED 5mm (rojo) 1pc
LED2/3/4 | LED 5mm infrarrojo (transparente) | 3 pcs
Atencion:

LED infrarrojo
5mm

78P156 ID ﬂ
deben coincidir X 1
IC 1 las dos muescas ~ HE- pc
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Paso 5: Montary soldar el Médulo Receptor de Infrarrojos.

Descripcion

IR_RX_MOD Modulo Receptor de Infrarrojos.
Atencién: wm——
&.‘E lado inferior
IR_RX_MOD

\ ~ESTANO ™,
N T ¥
(4l . :

RETRASPIAg

6. MONTAJE MECANICO

Primero monte la caja de engranajes antes de

continuar los procesos de esta seccion.

(Consulte el manual de instrucciones
de la caja de engranajes.)

Amarillo
ﬂii:{::\/:%

Situar el eje del motor tal como muestra el dibujo para soldar Montaje del porta pilas
los cables y el condensador de ceramica.
¥—— P13x2
cable cable
( verde ( naranja
- -
;—a} cable L——a} cable
amarillo azul
condensador ceramico 104
Naranja

P14 x2
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Ensamblaje del circuito electrénico en la caja de engranajes.
Rl
Naranja -------.
; o
A
Azul | UaeZ87 0 a7 Verde
: heee- Amarillo
Verde % Nota : Los cables verde y amarillo debe estar
en la parte frontal (hacia el mismo lado
que los LED infrarrojos).
Ensamblaje del cuerpo y tubos
P14x2—F L Wy
: Amarillo PP P18 x2

P17

P16 x2

Verde

Jo
o
“,

® Y &
‘ O
4

Naranja
"""" Azul

Producto acabado

E Conexionado

g | M1(+)
===&=|Naranja

M1(-) | M2(+) | M2(-)

Azul |Amarillo| Verde

Re

Sremm==”
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7. cOMO TRABAJA
1. - Deslice elinterruptor a la posicion "on". EILED 1 se encendera, la unidad emitira 3 pitidos y empezara a funcionar.

2. - Cuando la unidad comienza a funcionar, los diodos LED2, LED3 y LED4 enviaran secuencialmente senales
infrarrojas para detectar obstaculos a lo largo de su trayectoria.

Una vez que se haya detectado un obstaculo, la senal recibida sera transmitida al médulo de recepcién que la mandara
a Escape Robot para que tome acciones evasivas.

a) Cuando el diodo emisor de la derecha detecta un obstaculo, la unidad emitira un pitido y el motor izquierdo invertira
su marcha.

b) Cuando el diodo emisor de la izquierda detecta un obstaculo, la unidad emitira un pitido y el motor iderecho invertira
su marcha.

c) Cuando el diodo emisor del centro detecta un obstaculo, la unidad emitira dos pitidos y los dos motores invertiran su
marcha. Entonces la operacién (a) de arriba se repite.

d) Silos tres diodos emisores detectan obstaculos, la unidad emitira tres pitidos y el movimiento que sigue sera igual que
en (c). Sin embargo el giro que efectura serd.mas amplio.

8. POSIBLES PROBLEMAS

1. Conviene asegurarse que cada componente esta correctamente situado en su ‘ .t
lugar correspondiente del circuito impreso. Prestar una atencion especial a la ;
correcta polaridad de los diodos emisores de infrarrojos.

2. Diferentes entornos y tipos de pilas, mas o menos potentes, afectan mucho a la D
sensibilidad de deteccion. Intente ajustar el angulo del médulo receptor para la dptima recepcion.

9. ESRUEMA DEL CIRCUITO ELECTRANICO

7 R16

RI
vn A Sl e e I R AV T R
I 2K rzzK
BZI LED2 LED4 LED3
<Front>IR_TX . <Right>IR_TX §2- <Left>IR_TX 87
¥ M ~ Q5 Q7
RI3
BUZZER R1 R3 R4 AAA
22K 12K 12K 1R
5 8550 8550
R10 @ RS Q! & R8 o
AN AN AN
1K 9013 IK 8050 8050  yop K 8050 €945 €945
N
VoD 1 v o

Front IR_TX.
Right IR_TX
Left IR_TX

5
2
o
&
N
N
=]

T C4
T 104
k'S Rls; C M2 MOTOR W
8050 8050
X e i
s |cl 78P156 T % o s
+4.5V
N (1602BP) =
103 c3 2K 2K
Nl 224
,5B5XB0 2D 4AMHz 30 8
L 4 10R 10R
. & g 2 3 QIs| | Q16
< & =] 9] o
a y = 5 5
2 = H 2
45V +6V VDD C945  C945
RIS j R9
L 100R 1K
BATTERY — ZD1 EC1 LEDI M1 MOTOR
>
DC4.5V_6V. 3
e T - T (< 1]
POWERSW |
SW-SPDT o ! o
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CEREKIT (-8090

FADISEL S.L.

1. Introduccion

® Esta cajade engranajes trabaja con dos tipos de patas.
Escoja el tipo de pata que prefieray disfrute de
la diversion que le brindara.

® Este kit contiene 2 motores, engranajes y todas
las piezas necesarias.

® Velocidad de salida: 170 rpm.

® Facil de ensamblar.

2. Herramientas necesarias:

Alicates de punta| Destornillador

3. Lista de piezas mecanicas:

Motor Ojete Engranaje 44/18d
4 pcs

Soporte del motor Engranaje 44d con eje Tubo transparente

2 pcs
2 pcs 2 pcs
P % Verde & P

m Tornillo m Engranaje 44d con eje m Pie de goma
N '

4 pcs 4 pcs
6
(2x10mm) Naranja bes
m Tuerca m Pifnén 8 d m Engranaje 48/18d
4 pcs 2 pcs 2 pcs
(M2) Blanco Blanco

A.-Consideraciones.
Este componente esta destinado para un uso didactico. Por ello se aconseja su utilizacion y montaje bajo la
supervision de personal docente. CebeKit no ofrece explicaciones adicionales, asistencia técnica ni apoyo
didactico alternativo al reflejado en las presentes instrucciones.
La garantia de éste producto queda prescrita exclusivamente a piezas no suministradas en la relacion del kit y
34 pcs averia o malfuncionamiento por causas ajenas a un montaje o uso inadecuados. En tal caso péngase en contacto
con nuestro departamento técnico, Correo electrénico: sat@fadisel.com / Fax9343229 95.
(3X7mm) Los productos CebeKit disponen de 1 afio de garantia a partir de la fecha de compra. Quedan excluidos el trato,
montaje o manipulacién incorrectos.
La documentacion técnica de este producto responde a una transcripcién de la proporcionada por el
fabricante.
Disponemos de mas productos que pueden interesarle, visitenos en: www.cebekit.com & solicite nuestro
catélogo.

Tornillo auto-rosca
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4. Montaje mecanico:

P1 x2

i
[T _TT1T 0
- H

H
i “F" debe colocarse
i verticalmente sobre “G” !

- >€ P2 x2
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P5 x4

P5 x4
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Las dos orejas del eje
(P8)deben quedar

horizontales
alabase.
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Producto acabado:
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